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هاي زير نمايش تابع تبديل سيستمي است كه مجانبهاي نمودار بود آن در شكل مقابل  كدام يك از پاسخ - 1

 ندارد؟ RHPدر  نمايش داده شده است و سيستم هيچ قطب و صفري
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 .را بدست آوريد (Gain Margin)و حاشيه بهره  (Phase Margin)، حاشيه فاز )1(در مساله  - 2

 

كداميك از توابع زير معادل تابع . داد شده است نشان sG)(ود يك سيستم كنترلبدر شكل دياگرام  - 3

 )76مكانيك (          تبديل اين سيستم است؟
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تابع . نمودار بود سيستمي به صورت زير است - 4

فركانس سيستم در . تبديل آن را بدست آوريد

 چقدر است؟ aنقطه 

  

  
 



  

  

  )69برق ( .تابع تبديل آن را مشخص كنيد. يك سيستم كنترل داراي دياگرام بود به صورت زير است - 5
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 )74برق .       (تابع تبديل اين سيستم را پيدا كنيد. ستدياگرام بود سيستمي داده شده ا - 6
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  موفق باشيد                


